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Vzájemná poloha dvou p�ímek v rovin� 
Z planimetrie víme, že p�ímky v rovin� mohou být: 

1. rovnob�žné r�zné - nemají spole�ný žádný bod 
2. rovnob�žné splývající - mají spole�né všechny body 
3. r�znob�žné - mají spole�ný jeden bod, který se nazývá pr�se�ík 

Máme-li zadané dv� p�ímky pomocí jejich rovnic, k ur�ení jejich vzájemné polohy je t�eba vy�ešit soustavu 
rovnic, která je tvo�ena dv�ma zadanými rovnicemi p�ímek. Na základ� po�tu �ešení této soustavy, je možné 
ur�it vzájemnou polohu zadaných p�ímek. Po�et �ešení dané soustavy, odpovídá po�tu bod�, které mají dané 
p�ímky spole�né. 
 
a) dv� p�ímky vyjád�ené v parametrickém tvaru 
Nech� jsou dány p�ímky 

p: xA tuxx ��  

    Rttuyy yA ��� ;  

q: xB svxx ��  

    Rssvyy yB ��� ; . 

Ur�it jejich vzájemnou polohu nyní znamená ur�it vlastn� parametr t. Toto je možné provést pomocí metody 
porovnávací, tedy: 

xBxA svxtux ���  

yByA svytuy ���  

Po�et �ešení této soustavy rovnic ur�uje pak po�et spole�ných bod�, které p�ímky mají a tím i jejich polohu. 
Sou�adnice pr�se�íku v p�ípad� r�znob�žných p�ímek lze ur�it dosazením parametru t do parametrického 
vyjád�ení p�ímky p resp. dosazením parametru s do parametrického vyjád�ení p�ímky q. 
Geometrická interpretace: 

1. p�ímky jsou rovnob�žné r�zné - vektory � �yx uu ;  a � �yx vv ;  jsou rovnob�žné 

2. p�ímky splývají - vektory � �yx uu ;  a � �yx vv ;  jsou rovnob�žné a navíc bod � �AA yx ;  leží na 

p�ímce q, resp. bod � �BB yx ;  leží na p�ímce p 

3. p�ímky jsou r�znob�žné - vektory � �yx uu ;  a � �yx vv ;  jsou r�znob�žné 

P�íklady: 
Rozhodn�te o vzájemné poloze p�ímek p a q: 

1. p: tx �� 2 , Rtty ��� ;34  a q: sx 21�� , Rssy ���� ;61 , 

2. p: tx �� 2 , Rtty ��� ;34  a q: sx
2
3

1��� , Rssy ��� ;
2
9

13 , 

3. p: tx �� 2 , Rtty ��� ;34  a q: sx 3�� , Rssy ��� ;25 . 
 
b) jedna p�ímka daná parametricky, druhá p�ímka daná obecn� 
Nech� jsou dány p�ímky 

p: xA tuxx ��  

    Rttuyy yA ��� ;  

q: 0��� cbyax  

Ur�it vzájemnou polohu t�chto p�ímek je možné pomocí dosazovací metody: parametrické vyjád�ení x a y 
dosadíme do obecné rovnice druhé p�ímky: 
� � � � 0����� ctuybtuxa yAxA , �ímž dostáváme jednu rovnici pro jednu neznámou - pro t. Po�et ko�en� této 

rovnice ur�í i po�et spole�ných bod� daných dvou p�ímek a tím i jejich polohu. Sou�adnice pr�se�íku v p�ípad� 
r�znob�žných p�ímek lze ur�it dosazením parametru t do parametrického vyjád�ení p�ímky p. 
Geometrická interpretace: 

1. p�ímky jsou rovnob�žné r�zné - vektory � �yx uu ;  a � �ba;  jsou kolmé, tj. jejich skalární sou�in je 

nulový 
2. p�ímky splývají - vektory � �yx uu ;  a � �ba;  jsou kolmé, tj. jejich skalární sou�in je nulový, a bod 

� �AA yx ;  leží na p�ímce q 

3. p�ímky jsou r�znob�žné - vektory � �yx uu ;  a � �ba;  nejsou kolmé, tj. jejich skalární sou�in není 

nulový 
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P�íklady: 
Rozhodn�te o vzájemné poloze p�ímek p a q: 

1. p: tx 21�� , Rtty ���� ;33  a q: 0123 ��� yx , 

2. p: tx 21�� , Rtty ���� ;33  a q: 0923 ��� yx , 

3. p: tx 21�� , Rtty ���� ;3  a q: 0923 ��� yx . 
 
c) ob� p�ímky dané obecn� 
Nech� jsou dány p�ímky 

p: 0111 ��� cybxa  q: 0222 ��� cybxa  
Ur�it vzájemnou polohu daných p�ímek je možné �ešením soustavy daných dvou rovnic o dvou neznámých - x a 
y, tedy sou�adnicích možného pr�se�íku. Po�et �ešení této soustavy rovnic ur�uje pak po�et spole�ných bod�, 
které p�ímky mají a tím i jejich polohu. 
Geometrická interpretace: 

1. p�ímky jsou rovnob�žné r�zné - normálové vektory � �11; ba  a � �22 ; ba  jsou rovnob�žné, tj. platí 
� � � �2211 ;; bakba � , kde Rk� , a navíc 21 kcc 	  

2. p�ímky splývají - normálové vektory � �11; ba  a � �22 ; ba  jsou rovnob�žné, tj. platí 
� � � �2211 ;; bakba � , kde Rk� , a navíc 21 kcc �  (první rovnice je k-násobkem druhé) 

3. p�ímky jsou r�znob�žné - vektory � �11; ba  a � �22 ; ba  jsou r�znob�žné 
P�íklady: 
Rozhodn�te o vzájemné poloze p�ímek p a q: 

1. p: 0252 ��� yx  a q: 01104 ��� yx , 

2. p: 0252 ��� yx  a q: 06156 ���� yx , 

3. p: 0252 ��� yx  a q: 03104 ��� yx . 
 


